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. 'V kolmej axonometrii [

Valcove plochy

V Mongeovej projekcii zobrazte rotacnu valcovi plochu s polomerom r=3 cm
a osou 0 =MN, M =[0; 6; 0], N=[0; 0; 4] a rezte ju oboma priemetiiami.

. Rota¢nu valcovu plochu s riadiacou kruznicou v narysni uréenou stredom S = [3; 0; 5]

a polomerom r=3,5 cm zobrazte v Mongeovej projekcii aj v izometrii a rezte rovinami:
a) a=(8;4; ), b) f=(-3;0; 3), ¢) y=(2; 0; x), d) 6=(6;7;-9).

Elipsa v podorysni so stredom S =[-2; 5; 0], vrcholom A =[1; 1,5; 0] a vedl'ajSou polosou
b =3 cm je rezom rotacnej valcovej plochy pddorysiiou. Najdite rez plochy narysnou.
Sikmy kruhovy valec s podstavou v narysni so stredom S = [5; 0; 4] a polomerom r = 3 cm,
osou 0 =SS’ a stredom druhej podstavy S” = [-5; 9; 3] rezte rovinou o= (3; 2,5; ?), ktora
prechadza bodom R = [0; ?; 4] na osi telesa.

.Body A=[-1;3; 3], B=1[2,5; 6; 5], C=1[2; 2,7; 1] lezia na Sikmej kruznicovej valcovej

ploche s riadiacou kruznicou v podorysni a smerom osi S=MN, M=]0; 1,8; 0],
N =1[4,5; 0; 5,5]. Plochu a jej rez rovinou f= ABC zobrazte v Mongeovej projekcii.

. V Mongeovej projekcii zobrazte priesecniky priamky r so Sikmou kruznicovou valcovou

plochou s osou 0 = SQ a riadiacou kruznicou K(S, r =3 c¢m), pri¢om:

a)r=KL, K=[-2;4;1],L=[3;9,5;8],S=[3; 3; 0], Q =[-4; 6; 6], k lezi v pddorysni
b)r=RT,R=[-2;6;1], T=[2;0,5; 7], S=[-2,5; 0; 3], Q=[4; 6; 5], k lezi v narysni.
XY | =10 cm, | XZ | =1lcm, |YZ ‘ =12 cm] zobrazte:

a) rota¢nll valcovl plochu s riadiacou kruznicou v pddorysni so stredom S = [5; 7; 0]
a polomerom r =4 cm a jej rez rovinou & = (8; -10; 7)

b) rez Sikmého kruhového valca rovinou o = (-10; 7; 6), podstava valca v pddorysni ma
stred S =[10; 4,5; 0] a polomer r = 4 c¢m, stred druhej podstavy je S" =[13; 13; 12]

¢) rez rotacnej valcovej plochy rovinou a = (7; 5; -9), ak riadiaca kruznica plochy
v narysni ma stred S =[3; 0; 5] a polomer r = 3,5 cm

d) rez Sikmej kruznicovej valcovej plochy s riadiacou kruznicou so stredom S = [5; 0; 10]
a polomerom r=4 cm v narysni a osou 0 =SQ, Q =[10; 10; 10], rovinou = (10; 9; -8)

e) rota¢nll valcovl plochu s riadiacou kruznicou v bokorysni so stredom S = [0; 5; 6]

a polomerom r = 3,5 cm a jej rez rovinou = (10; 11; o)

f) Sikmy kruhovy valec s podstavou v bokorysni so stredom S=[0; 7; 3,5] a polomerom
r =3 cm a stredom druhej podstavy S” = [6; 3; 6] a jeho rez rovinou a = (7; «; 8)

g) rez Sikmej kruznicovej valcovej plochy s riadiacou kruznicou v bokorysni s polomerom
r=4 cma stredom S = [0; 10; 4,5] rovinou = (8,5; -12; 8,5), S" =[13; 6;7] je bod osi

1) priesecniky priamky m so Sikmou kruznicovou valcovou plochou, ktorej riadiaca
kruznica v podorysni mé stred S = [6; 5; 0] a polomer r = 3 cm a os plochy je SQ,
Q=[L;11;11],m=KL, K=1[6;12;2],L=[6;1;9,5]

J) priese¢niky priamky a = AB, A=[1,5; 0; 6,5], B =[6; 8; 5], so Sikmou kruznicovou
valcovou plochou s riadiacou kruznicou v narysni so stredom S = [5; 0; 4] a polomerom
r=3,5cm, os plochy je 0 = SQ, Q =[2; 8; 9]

k) priese¢niky priamky m = KL, K=[0; 2; 9], L =[11; 5; 0], so Sikmou kruznicovou
valcovou plochou s osou 0 = SQ, Q = [5; 0; 4], ktorej riadiaca kruznica v bokorysni
s polomerom r = 3,5 cm ma stred S = [0; 6; 7].



8. Zostrojte rez Sikmej kruznicovej valcovej plochy rovinou a.
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9. Zostrojte priesecniky priamky a s rota¢nou valcovou plochou a rez rovinou ¢ L 7,a c a.
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10. Zostrojte priesecniky valcovej plochy s priamkou a a rez rovinou £ prechadzajiicou
priamkou a a zac¢iatkom stiradnicovej sustavy O.




11. N4jdite priesec¢niky Sikmej kruznicovej valcovej plochy s priamkou q a rez plochy rovinou
a) ur¢enou priamkou g a bodom R na osi plochy

X2




b) prechadzajucou priamkou g rovnobezne so stiradnicovou osou X.




